WYKONANIE | ZASTOSOWANIE

1 Mocne utozyskowanie do duzych obcigzen

2 Tiok pneumatyczny podwdjnego dziatania

3 Precyzyjna regulacja pozycjonowania
krancowego bez utraty doktadnosci

KONSTRUKCJA MODULOWA

Szeroki zakres specjalistycznych aplikacji dzieki wbudowa-
nym przytaczom do zasilania pneumatycznego i systemu
czujnikéw.

4 Elastycznie regulowana twardo$¢ amortyzatora
5 Duza $rednica przelotu przytgcza zasilania mediami
6 Precyzyjne amortyzatory bezobstugowe duzej mocy

KOMPETENCJA Z JEDNEGO ZRODLA

Jednostki obrotowe RSP-Flex wraz z szerokim programem
chwytakéw ROHM, mogg byé stosowane do kazdych zadan
obrotowo - chwytakowych. Wszystko z jednego zrédta ROHM.

—

Roehm Polska Sp. z o. o.
Aleje Jerozolimskie 424A
05-800 Pruszkow

Poland

Tel. +48 22 759 59 90

Fax +48 22 759 59 99
roehmpolska@roehm.biz
www.roehm.biz

RGHM

driven by technology

JEDNOSTKA RSHM
OBROTOWA RSP-FLEX "

Precyzyjny i bezluzowy obrét

ROHM

JEDNOSTKA OBROTOWA RSP-FLEX

Jednostki obrotowe RSP-Flex sg alternatywng dla kosztownych, specjalistycznych przyrzadéw
przy automatycznym uzbrajaniu i rozbrajaniu obrabiarek. Dzieki modutowej konstrukcji i szerokiej
opcjonalnosci mogg byc¢ elastycznie i pewnie zabudowywane.

Jednostki obrotowe RSP-Flex produkcji ROHM
pozwalajg na znaczny wzrost produktywnosci. Te
modutowe systemy spetniajg specjalistyczne wymagania
techniczne uzytkownikéw z zachowaniem wysokiego
stopnia elastycznosci. Dzieki temu gwarantujg duze
spektrum zastosowan, od zatadunku i roztadunku watéw
korbowych na centra obrabiarkowe az do szybkiego

i precyzyjnego podawania elementéw do systemow
montazowych. Duzy moment obrotowy oraz precyzyjny
kat obrotu gwarantujg stabilny proces z powtarzalng

jakoscig. Optymalnym dodatkiem dla jednostek obro-
towych jest szeroki program chwytakéw ROHM - dla
kazdego zastosowania z odpowiednim rozwigzaniem.
Dzieki modutowej konstrukcji i opcjach zasilania pneuma-
tycznego i elektrycznego, jednostki obrotowe RSP-Flex
sg optymalne w zabudowie, przy mozliwie jak najmniejs-
zej zajetosci miejsca. Systemowe zastosowania jed-
nostek obrotowych umozliwia mozliwo$¢ opcjonalnego
zastosowania kontrolnych systeméw czujnikowych.

ZALETY W SKROCIE

PRECYZYJNY | BEZLUZOWY OBROT

® Innowacyjna konstrukcja amortyzatora z elastyczng i ptynna regulacjg

w kazdej pozyciji

® Pewne pozycjonowanie w krancowych pozycjach bez utraty doktadnosci

SZYBSZE CYKLE

® Duzy moment obrotowy dzieki zwiekszonej srednicy ttoka

® Zmniejszone czasy cykli dzieki czujnikom magnetycznym kontrolujgcym

i eliminujgcym czas jatowy skoku ttoka

ZWIEKSZONE BEZPIECZENSTWO PROCESU

® Bez konserwaciji az do 10 milionéw cykli obrotowych

® Proste zabudowa i uruchomienie dzieki zdefiniowanemu modutowi

programowania S7




ROHM

MODUL.OWA KONSTRUKCJA OFERUJE
MAKSYMALNA ELASTYCZNOSC

RSP-Flex - jednostka podstawowa*
+ Zprzelotem

RSP-Flex - jednostka podstawowa z przytgczem mediow*

» Z przytagczem mediow i przelotem

. 4-pozycyjne przytgcze mediow (RSP32-Flex)

. 8-pozycyjne przytgcze mediow (RSP42-Flex / RSP52-Flex)

RSP-Flex - jednostka podstawowa z przytgczami mediéw i kabli*

»  Z przytagczem mediow, z przytgczem kabli

. + 8-pozycyjne przytgcze kabli (RSP32-Flex)

. + 8-pozycyjne przytacze kabli (RSP42-Flex / RSP52-Flex)

RSP-Flex - jednostka podstawowa z przytgczami medidw i kabli oraz adapterem
czujnika indukcyjnego*
» Z przytagczem mediow, z przytaczem kabli, z adapterem
czujnika indukcyjnego do kontroli pozycjonowania obrotowego
. + + adapter czujnika indukcyjnego (RSP32-Flex)
[-F8|+ [«D8|+ adapter czujnika indukcyjnego (RSP42-Flex / RSP52-Flex)

* dla wszystkich jednostek zaleca sie kontrole pozycjonowan obrotowych w ilosci do 6 czujnikéw magnetycznych

KAT OBROTU | REGULACJA POLOZENIA KRANCOWEGO

RSP-90-J3
Kat obrotu 90°
Potozenie krancowe + 3°

RSP-180-J3
Kat obrotu 180°
Potozenie krancowe + 3°

RSP-180-J90 RSP-180-J3-MV
Kat obrotu 180° Kat obrotu 90°-180°- 90°
Potozenie krancowe 90° + 3°  Polozenie krancowe * 3°

I
_________ foben| L

z mechanicznie blokowang
pozycjg posrednig

JEDNOSTKA OBROTOWA RSP-FLEX

RSP-Flex 32, zasilanie pneumatyczne

Kat obrotu ° 90 180 180 180 + 2x90
Regulacja potozenia krancowego ° +3 +3 90+3 +3
Regulacja potozenia posredniego ° - - - +3
Moment obrotowy dla 6 bar Nm 10 10 10 10
Nominalne ci$nienie bar (min./max.) 6 6 6 6
Przytgcze przewodu powietrza-g mm 6 6 6 6
Temperatura pracy min./max. °C 5-80 5-80 5-80 5-80
Powtarzalnos¢ ° +0,01 +0,01 +0,01 +0,01
Waga kg 2,5 2,5 2,5 3,6
Obcigzenie osiowe F, N 800 800 800 800
Obcigzenie promieniowe M, Nm 19 19 19 19

RSP-Flex 42, zasilanie pneumatyczne

Kat obrotu ° 90 180 180 180 + 2x90
Regulacja potozenia krarncowego ° EERS EERS 90+ 3 EERS
Regulacja potozenia posredniego ° - - - +3
Moment obrotowy dla 6 bar Nm 23 23 23 23
Nominalne ci$nienie bar (min./max.) 6 6 6 6
Przytgcze przewodu powietrza-g mm 6 6 6 6
Temperatura pracy min./max. °C 5-80 5-80 5-80 5-80
Powtarzalnos¢ ° +0,01 +0,01 +0,01 +0,01
Waga kg 5,0 5,0 5,0 5,0
Obcigzenie osiowe F, N 2900 2900 2900 2900
Obcigzenie promieniowe My Nm 68 68 68 68

* llo$¢ przytgczy medidw RSP32=4; RSP42/RSP52=8 (max. 8 bar)
**|lo$¢ sygnatdow=RSP32=8; RSP42/52=10 (24V, max. 1A), wtyk od strony maszyny M16, wtyk od strony narzedzia M8
*** |lo$¢ uchwytéw do czujnikéw indukcyjnych: 3

ROHM

JEDNOSTKA OBROTOWA RSP-FLEX

RSP-Flex 52, zasilanie pneumatyczne

Kat obrotu ° 90 180 180 180 + 2x90
Regulacja pofozenia kraricowego ° +3 +3 90+3 +3
Regulacja potozenia posredniego ° - - - +3
Moment obrotowy dla 6 bar Nm 58 58 58 58
Nominalne ci$nienie bar (min./max.) 6 6 6 6
Przytacze przewodu powietrza-g mm 6 6 6 6
Temperatura pracy min./max. °C 5-80 5-80 5-80 5-80
Powtarzalno$é ° +0,01 +0,01 +0,01 +0,01
Waga kg 10,2 10,2 10,2 13,9
Obcigzenie osiowe F, N 9000 9000 9000 9000
Obcigzenie promieniowe My Nm 340 340 340 340

Wyposazenie

Czujnik magnetyczny
z uchwytem

1276722 Kabla 3 m, 3-zytowy
1276723 Kabla 0,2 m, wtyk M8x1

Wszystkie wielkosci, wszystkie wykonania
Wszystkie wielkosci, wszystkie wykonania

Adapter do czujnikéw magnetycznych
zamawiany oddzielnie

171659 Wielko$¢ 32 jednostka podstawowa
172450 Wielko$¢ 32 jednostka podstawowa z przytagczem mediow
172453 Wielko$¢ 42 jednostka podstawowa
172439 Wielko$¢ 42 jednostka podstawowa z przytagczem mediow
172409 Wielko$¢ 52 jednostka podstawowa
172410 Wielko$¢ 52 jednostka podstawowa z przytagczem mediow

Adapter do czujnikéw magnetycznych
nie zawiera czujnika indukcyjnego

389661 Kabla 3 m, 3-zytowy Wszystkie wielko$ci, wszystkie wykonania
1078808 Kabla 0,2 m, wtyk M8x1 Wszystkie wielkosci, wszystkie wykonania
680969 Bez kabla, wtyk M8x1 Wszystkie wielkosci, wszystkie wykonania

DIAGRAM CZASOW OBROTU

RSP32 RSP42 RSP52
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NOWE TECHNOLOGIE

RSP - REGULACJA POZYCJI KRANCOWYCH

Nakretka
kontrujgca

Pierscien
zabezpieczajac
p Jacy — Tuleja zderzakowa

Zderzak
~ krancowy ttoka

Zderzak
amortyzatora

Ostona

® Gwarancja braku samoczynnego przestawienia pozycji
krancowej dzieki zastosowaniu nakretki kontrujgcej z
gwintem drobnozwojnym

® Bezstopniowa regulacja pozycji krancowej

® Pozycja krancowa nie przestawia sie przy regulaciji
amortyzatora

Krok 1: Odkreci¢ ostone i
poluzowac¢ nakretke kontrujgca

Krok 2: Regulowac¢ pozycje
krancowg

Krok 3: Blokowac¢ nakretkg
kontrujaca i przykreci¢ ostone

REGULACJA AMORTYZATORA MA ZNACZENIE

Proste dopasowanie obcigzenia

Elastyczna i prosta regulacja amortyzatora od zewnatrz
za pomocg klucza. Wymiana lub demontaz jednostki
obrotowej nie sg potrzebne. Efekt: prosta i szybka zabu-
dowa do systemu.

Trick przez Klick

Unikalna funkcja zapamietywania nastaw amortyzatora.
Zasadniczg cechg jest mozliwo$¢ zapamietania spec-
jalistycznych nastaw, ktére mozna szybko i pewnie
odtworzyc¢.




