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Elektro-systemy mocujgce sg jeszcze w poczatkowej fazie rozwoju. Niemniej jednak cieszg sie
coraz wiekszym zainteresowaniem od czasu, kiedy czotowi producenci oferujg obrabiarki
catkowicie elektryczne, operujgce bez systemow hydraulicznych i pneumatycznych. Wraz z rozwo-
jem elektro-cylindrow EHS / EVS, ROHM dokonat znacznego wktadu do tego trendu.

W réznych dziedzinach inzynierii obrabiarkowej oraz
branzy samochodowej, sg zauwazalne trendy zaste-
powania napedow hydraulicznych poprzez napedy
elektromechaniczne. Jest wiele przyczyn tych tendenc;ji.
Jedng z nich jest wydajnos¢ energii: Przy systemach
hydraulicznych, energia musi by¢ zawsze dostepna i
podana wzglednie zachowana, co skutkuje jej bardzo wy-
sokim zuzyciem. Natomiast napedy elektryczne zuzywajg
energie "na zgdanie" tzn. tylko wtedy, kiedy jest potrzeb-
na (np. do mocowania i luzowania).

Nastepnym powodem zastepowania hydraulicznych
napedéw elektrycznymi jest fakt mozliwosci uzyski-
wania wiekszej precyzji i czutosci. Przyktadem sg
wtryskarki do tworzyw sztucznych uzywane do produkc;ji
cienkosciennych elementéw takich jak np. obudowy do
telefondw komoérkowych, ktérych elektro-systemy zamy-

kania osi sg precyzyjniejsze w regulacji niz ogdlnie stoso-
wane systemy hydrauliczne. Innymi zaletami kombinacji
mechaniki i elektroniki jest ich elastycznosé, znakomita
zdolno$¢ kontroli oraz mozliwos¢ bezposredniej integracji
z systemami sterowania wyzszych generaciji.

Elektro-cylindry sg wtasciwg i konsekwentng odpowiedzig
tego typu trendy rozwojowe. Aktywowane poprzez
elektronike i systemy sterowania najnowszych generacji,
zastepujg one dotychczas stosowang technike cylindrow
hydraulicznych. W przysztosci, umozliwi to zastosowanie
nowoczesnych systeméw mocujgcych we wrzecionach
obrabiarek o wtasciwosciach energooszczednych,
szybkich i mocnych, z zachowaniem "delikatnosci”
przy najwyzszej przydatnosci.

OSZCZEDNOSC ENERGII ELEKTRO-CYLINDROW

Zuzycie energii cylindra hydraulicznego:

Moc zasilacza hydraulicznego 1,5 kW
Ubytek mocy cylindra 0,9 kW
Moc efektywna 2,4 kW
Zuzycie energii na rok 14.400 kWh

Zuzycie energii elektro-cylindra:

Moc elektro-cylindra 0,1 kW
Moc efektywna 0,1 kW
Zuzycie energii na rok 600 kWh

Potencjat rocznej oszczednosci energii 13.800 kWh

Powyzsze oszacowanie zostato dokonane dla standardowego 3-zmianowego procesu obrébkowego i moze ulegaé zmianie
w zaleznosci od stosowanych aplikacji. Poprzez uzyskanie wyzszego wspotczynnika wydajnosci procesu obrébkowego (np.
optymalizacje wykorzystania cylindra w procesie lub krétsze cykle zaciskdw), mozna zaoszczedzi¢ posrednio dodatkowg energie.
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ROHM

ZALETY W SKROCIE

WYDAJNE & ELASTYCZNE

® Regulowany skok: redukcja czasu zacisku do minimum

® Regulowana sita mocowania: zmiana takze w czasie obrotow

EKOLOGICZNE

® Zapotrzebowanie na energie "na zgdanie"
® Czyste, wolne od oleju, cichobiezne srodowisko pracy

PRECYZYJNE

® Doktadna regulacja sity mocowania dla delikatnych
przedmiotow obrabianych
® Niewielki wptyw ciepta na wrzeciono

OSZCZEDNY W KONSERWACJI

® Brak wymiany oleju, brak ryzyka nieszczelnosci
® Przeglady sygnalizowane z wyprzedzeniem przez system
sterowania

BEZPIECZENSTWO

® Pewny proces dzieki kontroli czujnikowej
® Zachowanie sity mocowania przy zaniku pradu

Elektro-cylinder z przelotem EHS Elektro-cylinder bez przelotu EVS




ROHM
EHS ELEKTRO-CYLINDER Z PRZELOTEM

ZASTOSOWANIE

Elektryczny naped do uchwytéw tokarskich mechanicznych / uchwytéw tulejkowych
z przelotem.

WYKONANIE

Elektro-cylinder z przelotem do 67 mm.

® Energooszczedny, zuzywa energie tylko w czasie mocowania i zwalniania

® Elastyczny w zastosowaniu dzieki optymalizaciji sterowania skokiem i sity
mocowania (regulacja sity mozliwa w czasie obrotow)

® Precyzyjny dzieki matej interferenciji cieplnej

® Wysokie bezpieczenstwo dziatania i jakosci dzieki statej kontroli czujnikowej

® Oszczedny w konserwaciji i przyjazny $rodowisku dzieki braku hydraulicznych
zespotow

® System czujnikowy poza zasiegiem brudu, zredukowana usterkowos$¢

DANE TECHNICZNE

- Kolektor ptynu chtodzgcego

- Standardowa koncéwka wrzeciona: EHS-37 z tylu, EHS-67 z przodu
(inne koncowki wrzeciona na zapytanie)

- Mocowanie silnika na obrabiarce

W dostawie:
Mechaniczny elektro-cylinder zawierajgcy system czujnikowy, zestaw do
mocowania silnika z elementami przytgczeniowymi napedu paskiem zebatym

Uwaga:
Serwonaped, system sterowania, serwo-wzmacniacz, zestaw kabli i wyposazenie
elektroniczne zamawiane oddzielnie

c15 b L ke H o
Elektro-cylinder EHS

Sita zaciggajaca / pchajgca kN (zakres sity mocowania) 5-50 5-68
Skok catkowity mm 32 32

@ zewnetrzna A mm 167 25585)
@ B mm 195 209,8
C "mm 115 170
Przelot D mm 37 67

E mm 5 8
Srednica podziatowa przytacza wrzeciona T 176 (M8 - 6x60°) Mocowanie z tytu 196 (M6 - 12x30°) Mocowanie z przodu
F mm 25 25

G M42x1,5 M75x2
Skok min/max 63/95 57/89
I mm 35 33,5
Jmm 151,5 177,5
K mm 200,7 226,6
L mm 322,5 348
M mm 203 260
N mm 98 130
O mm 55 55
Obroty max. min*! 6000 6000
Waga ca. Kg 28,9 70
Masa wirujgca kg 25 53
Moment bezwtadnosci kg/m? 0,086 0,36

4 A na zapytanie



ROHM

WYPOSAZENIE EHS

Serwonaped do elektro-cylindra

Cc15
Serwo-wzmacniacz do elektro-cylindra

Siemens 1FK7040-2AK71-1TGO, typ
enkodera: Resolver, bez hamulca
Siemens 1FK7042-2AK71-1TGO, typ
enkodera: Resolver, bez hamulca

1293003 A | EHS-37 Sztuka

1293004 A EHS-67 Sztuka

C15
System sterowania do elektro-cylindra

System sterowania do elektro-cylindra, komunikacja typu: PROFI-

1266223 A | Sztuka BUS, zawiera oprogramowanie z funkcjami standardowymi

Alternatywnie: PROFINET, CANopen, cyfrowy/analogowy na zapytanie.

C15
Serwo-wzmacniacz do elektro-cylindra

Serwo-wzmacniacz AC12A00S03.00 do systemu sterowania
serwonapedu; bez karty bezpieczenstwa

Serwo-wzmacniacz SIK2 AC12A00S03.00 do systemu sterowania
serwonapedu; z kartg bezpieczenstwa

1290634 A | Sztuka

1290635 A | Sztuka

Serwo-wzmacniacz do wyboru z kartg lub bez karty bezpieczenstwa.

C15
Zestaw kabli do elektro-cylindra

Zawiera przytacze enkodera i zasilania pomiedzy serwo-wzmacnia-
czem i silnikiem; przytacze czujnikow pomiedzy elektro-cylindrem i

systemem sterowania; CAN - przytgcze (3 m) pomiedzy systemem

sterowania i serwo-wzmacniaczem. Dtugos¢ kabli 20 m

Wszelkie elektryczne przytacza i kable pomigdzy obrabiarka i elektro-cylindrem zabezpiecza klient.

1268783 A | Sztuka

Wyposazenie specjalne

C15
Modut hamulca do elektro-cylindra

Modut hamulca 11BC1-14: Do przytacza do serwo-wzmacniacza,
do odprowadzania energii hamowania. Niezbedny w przypadku
braku posredniego obwodu zasilania od obrabiarki

1266231 A | Sztuka

Cc15
Rezystor hamowania typ 7700 do elektro-cylindra

Modut hamulca 39BR006: Do odprowadzania energii hamowania.
1266232 A | Sztuka Niezbedny w przypadku braku posredniego obwodu zasilania od
obrabiarki

A na zapytanie
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EVS ELEKTRO-CYLINDER BEZ PRZELOTU

C15

ZASTOSOWANIE

Elektryczny naped do uchwytéw tokarskich mechanicznych bez przelotu.

WYKONANIE

Elektro-cylinder bez przelotu z przytagczem @ 11 mm do ptynu chtodzacego i innych
mediow.

ZALETY

Energooszczedny, zuzywa energie tylko w czasie mocowania i zwalniania
Elastyczny w zastosowaniu dzigki optymalizacji sterowania skokiem i sity
mocowania (regulacja sity mozliwa w czasie obrotow)

Precyzyjny dzigki matej interferenciji cieplnej

Oszczedny w konserwacji i przyjazny $rodowisku dzieki braku hydraulicznych
zespotow

Wysokie bezpieczenstwo dziatania i jakosci dzieki statej kontroli czujnikowej

DANE TECHNICZNE

- Przytacze do koncéwki wrzeciona standardowe z tytu (inne koncoéwki wrzeciona
na zapytanie)

- Mocowanie silnika na obrabiarce

- Mozliwa zabudowa zasilaczy obrotowych

® OO OO

W dostawie:
Mechaniczny elektro-cylinder zawierajgcy system czujnikowy, zestaw do
mocowania silnika z elementami przytgczeniowymi napedu paskiem zgbatym

Uwaga:

Serwonaped, system sterowania, serwo-wzmacniacz, zestaw kabli i wyposazenie
elektroniczne zamawiane oddzielnie

)
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Elektro-cylinder bez przelotu EVS z przytagczem @ 11 mm do ptynu chitodzacego i innych mediow.

Nr artykutu

Sita zaciggajaca / pchajgca kN (zakres sity mocowania)
Skok catkowity mm

@ zewnetrzna A mm

@B mm

C" mm

Przelot D mm

Srednica podziatowa przytacza wrzeciona T
E mm

F mm

G

Skok min/max

I mm

J mm

K mm

L mm

M mm

N mm

O mm

P

Obroty max. min!

Masa wirujgca kg

Waga ca. kg

Moment bezwtadnosci kg/m?

1267620 A

5-50
32

144

180

95

11

160 (M8 6x60°)
5

43
M22x1,5
72/104
33,5

150

192,5

275

195,5
110,5

55

5/8-18 UNF
6000

22,8

34,8

0,059
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ROHM
WYPOSAZENIE EVS

Wyposazenie funkcjonalne

C15
Serwonaped do elektro-cylindra

Siemens 1FK7040-2AK71-1TGO, typ

1293003 A | EVS-50 enkodera: Resolver, bez hamulca

Sztuka

Cc15
System sterowania do elektro-cylindra

System sterowania do elektro-cylindra, komunikacja typu: PROFI-
BUS, zawiera oprogramowanie z funkcjami standardowymi

Alternatywnie: PROFINET, CANopen, cyfrowy/analogowy na zapytanie

1266223 A | Sztuka

C15
Serwo-wzmacniacz do elektro-cylindra

Serwo-wzmacniacz AC12A00S03.00 do systemu sterowania
serwonapedu; bez karty bezpieczenstwa

Serwo-wzmacniacz SIK2 AC12A00S03.00 do systemu sterowania
serwonapedu; z kartg bezpieczenstwa

1290634 A | Sztuka
1290635 A | Sztuka

Serwo-wzmacniacz do wyboru z kartg lub bez karty bezpieczenstwa.

Cc15
Zestaw kabli do elektro-cylindra

Zawiera przytgcze enkodera i zasilania pomiedzy serwo-wzmacnia-
czem i silnikiem; przytacze czujnikéw pomigdzy elektro-cylindrem i

1268783 A | Sztuka systemem sterowania; CAN - przytacze (3 m) pomiedzy systemem
sterowania i serwo-wzmacniaczem. Dtugo$¢ kabli 20 m

Wszelkie elektryczne przytgcza i kable pomiedzy obrabiarkg i elektro-cylindrem zabezpiecza klient.

Wyposazenie specjalne

C15
Modut hamulca do elektro-cylindra

Modut hamulca 11BC1-14: Do przytacza do serwo-wzmacniacza,
1266231 A | Sztuka do odprowadzania energii hamowania. Niezbedny w przypadku
braku posredniego obwodu zasilania od obrabiarki

C15
Rezystor hamowania do elektro-cylindra

Modut hamulca 39BR006: Do odprowadzania energii hamowania.
1266232 A | Sztuka Niezbedny w przypadku braku posredniego obwodu zasilania od
obrabiarki

A na zapytanie
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